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Gratulujemy zakupu niniejszego urzadzenia.

Uwaga!
Ze wzgledu na ciaglte doskonalenie produktéw zamieszczone rysunki,
opisy mogq sie rézni¢ od zakupionego towaru oraz moga zawieraé elementy
opcjonalne lub specjalistyczne, nieprzewidziane w wersji standardowej. Réznice te nie
moga by¢ podstawg do reklamacji. Wszelkie dane zawarte w niniejszej instrukcji sa
zgodne z informacjami aktualnymi w chwili oddania do druku i majg jedynie charakter
informacyjny. Zastrzega sie prawo do wprowadzenia zmian specyfikacji technicznych i
funkcjonowania wynikajacych z postepu technicznego. W razie watpliwosci prosimy o
kontakt z najblizszym serwisem lub sprzedawca.
Zmiany techniczne i wizualne mogg by¢ wprowadzane bez zapowiedzi, w trakcie procesu
modyfikacji i ulepszania produktow. Wszelkie wymiary, wskazowki i dane podane w niniejszej
instrukcji obstugi sg w zwigzku z tym podawane w sposéb niewigzacy. Roszczenia zgtaszane

na podstawie tresci instrukcji obstugi sg niewazne.

Uwaga!
Podczas uzytkowania urzgdzenia nalezy przestrzegal podanych w instrukciji
wskazéwek bezpieczenstwa w celu uniknigcia porazen prgdem elektrycznym,
pozaru, zranieh i uszkodzen. Z tego wzgledu nalezy przed rozpoczeciem uzytkowania
urzagdzenia elekirycznego doktadnie zapoznaé¢ sie z instrukcjg obstugi/ wskazéwkami
bezpieczenstwa i zastosowaé sie do wszystkich zasad bezpieczenstwa. Nalezy zachowaé
instrukcje i wskazéwki, aby mozna byto w kazdym momencie do nich wréci¢. W razie
przekazania urzadzenia innej osobie, nalezy wreczy¢ jej réwniez instrukcje obstugi/ wskazowki
bezpieczenstwa. Nie odpowiadamy za wypadki i uszkodzenia zaistniate w wyniku

nieprzestrzegania niniejszej instrukcji i wskazéwek bezpieczenstwa.

Uwagal!

Nalezy zapozna¢ sie z instrukcjg obstugi:

e Edukacyjnego podajnika liniowego do robota
e Edukacyjnego pozycjoner obrotowy do robota
e PLC Astraada One Compact HMI
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2. Zastosowanie

Edukacyjny modut transportowania wspétpracuje z dowolnym robotem przemystowym.
Moze pracowac samodzielnie, realizujgc aplikacje transportowania, pozycjonowania,
wizualizacji oraz analizy wizyjnej. Doskonale sprawdza sie w przygotowaniu uczniéw do
kwalifikacji ELM.08 w zawodzie technik robotyk lub technik mechatronik oraz automatyk.

Funkcjonalnosc¢:

e komunikacja z robotem za pomocg sygnatéw cyfrowych PNP 24VDC

e komunikacja z robotem za pomoca sieci przemystowych Modbus, EtherCAT
e tworzenie programdw na sterownika PLC oraz wizualizacji na panelu HMI

e analiza wizyjna — identyfikacja potozeni, ksztattu i koloru

e modut wymaga zewnetrznego zasilacza 24 VDC

Edukacyjny modut transportowania jest modutem edukacyjnym, pracujgcym w
kontrolowanym srodowisku laboratoryjnym jako maszyna szkoleniowa.

Jedynym przeznaczeniem edukacyjnego pozycjoner obrotowy jest witgczenie do lub
potgczenie z inng maszyng lub wyposazeniem np. z robotem lub systemem zrobotyzowanym.

Urzadzenie jest przeznaczone do celdéw szkoleniowych.
Urzgdzenie moze by¢ uzywane tylko przez osoby doroste. Osoby mtodociane powyzej 16

roku zycia moga uzywac urzgdzenia tylko pod nadzorem.

A UWAGA!

Producent nie odpowiada za szkody wywotane niezgodnym z przeznaczeniem stosowaniem
badz nieprawidtowg obstugg urzadzenia.

3. Dane techniczne

Parametry Dane
Napiecie zasilania 24V,DC
Maks. pobér prgdu 0,6 A
Moc znamionowa silnika DC 35w
Max. predkos¢ obrotowa stotu 10 obr/min

Wymiary gabarytowe modutu

410x305x245 mm

Srednica stotu obrotowego

140 mm

Maks. udzwig

300 g

Wymiary pozycjonowanego elementu

szescian 25x25x25 , walec fi 20

Skokowy kat obrotu stotu

45 °(45°,90°,135°,180°)

Wymiary gabarytowe przenosnika

450x150x120mm




Maks. Udzwig przenosnika 500 g
Dtugosé tasmy przenosnika 450 mm
Szerokos¢ tasmy przenosnika 60 mm

Ciagta regulacja predkosci tasmy 10 — 50 mm/s:
3 x wyjscia sterujgce PNP 24 vV DC
6 x wejs¢ sterujgce PNP 24 vV DC
1 x wyjscie sterowane 5V z GGIPO 40 PNP 24V DC
3 x wejscia cyfrowe na GRIPO 40 PNP 5V DC
6 x zadajnikéw sygnatu NO-OFF-NC
E-Stop NC 24 vV DC

Sterownik PLC z 4.3” panelem

operatorskim HMI

4 wejscia cyfrowe

4 wyjscia cyfrowe (0.5 A)

2 wejscia analogowe
(-10...+10V, PT100/PT1000)
Port Ethernet

Port EtherCAT

Port USB

Port RS232

Port RS485

Port microSD

Srodowisko programowania
CODESYS V3 (IEC 61131-3)
Zasilanie +24V DC, 0.3A

Switch Ztacza: RJ-45 10/100/1000 Mbps x 5 szt
LAN Static IP, DHCP(Default), IPv4, TCP/UDP,
Modbus TCP/IP
Bluetooth Bluetooth 5 BLE
2,4 GHz i 5 GHz,
Wi=F 802.11 b/g/n/efi (802.11n, up to 150 Mbps)
Komputer Raspberry Pi 5, 8 GB pamieci RAM
Camera Camera HD v2 8MPx

Materiat

Aluminium 6063, PET-G, PLA CarbonLook

Poziom wibraciji

0,98 m/s2, k=3 m/s2

Poziom cisnienia akustycznego

45 dB(A), k=3 dB(A)



https://botland.com.pl/399-raspberry-pi

58 dB(A)

kg
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Gwarantowany poziom mocy akustycznej

Waga

Parametry akustyki i wibracji zostaty okreslone zgodnie z normami wymienionymi w Deklaracji

Producenta.

Zmiany techniczne i optyczne mogg by¢ wprowadzane bez zapowiedzi w trakcie procesu

dalszego rozwoju urzgdzenia. Wszelkie wymiary, wskazowki i dane podane w niniejszej

instrukcji obstugi sg w zwigzku z tym podawane w sposéb niewigzgcy. Roszczenia zgtaszane

na podstawie tresci instrukcji obstugi sg niewazne.
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4. Elementy edukacyjnego modutu transportowania
wspoétpracujacy z robotem.



1 edukacyjny pozycjoner obrotowy

2 | edukacyjny podajnik liniowy

3 | PLCzHMI

4 | B1 sensor hallotronowy

5 | B2 sensor optyczny

6 | B3 sensor optyczny

7 | enkoder

8 | zadajniki sygnalu NO-OFF-NC

9 IN wejscia sygnatéw +24V DC PNP
10 | OUT wyjécia sygnatéw +24V DC PNP
11 | LED diody sygnalizcyjne IN/OUT

12 | E-Stop NC

13 | GPIO 40 pinéw ogdlnego przeznaczenia
14 | regulacja predkosci tasmy przenosnika
15 | switch przemystowy

16 | raspberry pi

17 | kamera do systemu wizyjnego

18 | pojemnik na detale

Wykaz elementéw budowy modutu transportowania wspétpracujgcego z robotem.



5. Piktogramy i znaki ostrzegawcze

UWAGA! Zachowaj szczeg6Ilng ostroznos¢!

Symbol niebezpieczenstwa z informacjami na temat ochrony osoéb i
zapobiegania szkodom materialnym.

Znak nakazu (w miejscu wykrzyknika objasnienie nakazu) z
informacjami na temat zapobiegania szkodom.

Znak informacyjny ze wskazéwkami utatwiajgcymi postugiwanie sie
urzadzeniem.

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy doktadnie
przeczytac instrukcje obstugi ostrzatki

Niebezpieczenstwo zranienia! Do pracy nalezy zaklada¢ maske
przeciwpytowa, okulary ochronne, ochronniki stuchu, kask ochronny,
najlepiej dzwiekoszczelny dla ochrony stuchu operatora. Jesli operator
pracuje w terenie gdzie wystepuje ryzyko uderzenia spadajacym
przedmiotem nalezy zaktada¢ obowiazkowo kask ochronny.

Gdy urzadzenie pracuje, trzymaj rece z daleka od sciernicy i zebéw
tancucha.

Nie przesuwaj fancucha reka. Niebezpieczenstwo zranienia.

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem elektrycznym!

Przed czyszczeniem, konserwacja lub naprawa zawsze odiacz przewéd
zasilajacy od zasilania.

Wyjmij wtyczke z gniazdka sieciowego jesli przewéd jest uszkodzony
badz przeciety.

> DRI 9= ® B

Niebezpieczenstwo zranienia przez obracajgce si¢ narzedzie!
Trzymaj dtonie w bezpiecznej odlegtosci.

M
M

Produkt odpowiada standardom bezpieczenstwa

Druga klasa izolacji — oznacza, ze produkt nie musi by¢é uziemiony.

14 [0

Przekaz niepotrzebne urzadzenie, jego akcesoria i opakowanie do
zgodnej z przepisami o ochronie srodowiska naturalnego utylizacji.
Urzadzen nie nalezy wyrzucaé¢ razem ze Smieciami domowymi.

Nalezy odda¢ zuzyte urzadzenie elektryczne w punkcie recyklingu.




6. Ogolne wskazowki bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE!
Przeczytaj doktadnie wszystkie wskazowki. Niestosowanie sie do wskazowek

wymienionych ponizej moze powodowaé niebezpieczehstwo odniesienia

powaznych obrazen, pozaru czy porazenie elektryczne. Termin “urzgdzenie elektryczne” we

wszystkich wskazéwkach oznacza narzedzie elekiryczne zasilane prgdem sieciowym (z

kablem sieciowym).

Zachowaj te instrukcje!

6.1.

6.2.

Bezpieczenstwo miejsca pracy

Zapewnij porzadek i wystarczajgce oswietlenie w miejscu pracy. Nieporzadek lub
nieo$wietlone miejsce pracy mogag spowodowac¢ wypadek. Nie zostawiaj narzedzi,
przedmiotéw ani kabli w najblizszym otoczeniu miejsca pracy.

Nie pracuj narzedziem elektrycznym w atmosferze potencjalnie wybuchowej, w
ktorej znajduja sie palne ciecze, gazy lub pyly. Narzedzia elektryczne wytwarzajg
iskry, ktére mogg zapali¢ pyt lub opary.

Utrzymuj dzieci, osoby postronne i zwierzeta w bezpiecznej odlegtosci podczas
uzywania narzedzia elektrycznego. Odwrécenie uwagi moze spowodowacd utrate
kontroli nad urzgdzeniem. Nie pozwalaj innym osobom dotyka¢ urzadzenia ani kabla.

Zwré¢ szczegolng uwage na bezpieczenstwo dzieci.

Bezpieczenstwo elektryczne

Wtyczka zewnetrznego zasilacza pozycjonera obrotowego musi pasowaé do
gniazdka. Wtyczki nie mozna w zaden sposéb modyfikowaé.

Uwazaj, by napiecie sieciowe byto zgodne z danymi znajdujgcymi sie na tabliczce
Znamionowe;.

Przekroj zyly kabla przediuzacza musi wynosi¢ co najmniej 1,0 mm?2. Przed uzyciem
zawsze odwijaj kabel z bebna kablowego. Zawsze sprawdzaj, czy kabel nie jest
uszkodzony.

Przed kazdym uzyciem sprawdzaj, czy urzgdzenie i przewdd zasilajgcy oraz wtyczka
nie sg uszkodzone.

Unikaj dotykania uziemionych powierzchni tj. rury, kaloryfery, piecyki, kuchenki,
lodéwki. Gdy Twoje ciato jest uziemione, ryzyko porazenia pradem jest wieksze.
Trzymaj modut transportowania z daleka od deszczu i wilgoci/wody. Urzgdzenie
nie moze by¢ wilgotne ani pracowa¢ w wilgotnym otoczeniu. Dostanie sie wody do

wnetrza urzgdzenia elektrycznego zwigksza ryzyko porazenia pragdem.
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6.3.

Nie uzywaj kabla do przenoszenia modutu transportowego, do jego zawieszania
ani do wyciagania wtyczki z gniazdka. Chron kabel przed goracem, olejem,
ostrymi krawedziami o ruchomymi czesciami urzadzenia. Uszkodzone i splatane
kable zwiekszajg ryzyko porazenia prgdem.

Jezeli kabel zasilajagcy tego urzadzenia jest uszkodzony, musi on zostaé
wymieniony przez producenta lub jego serwis albo osobe posiadajgcg podobne
kwalifikacje — tylko w ten sposdb mozna zapewni¢ bezpieczehstwo urzadzenia.
Uszkodzonych kabli, ztgczy i wtyczek wzglednie niezgodnych z przepisami przewodow
zasilajgcych nie wolno uzywac¢. W przypadku uszkodzenia lub przeciecia kabla
sieciowego natychmiast wyciggnij wtyczke z gniazdka.

Prowadz przewéd sieciowy tak, aby podczas pracy modutu transportowego nie
zostal pochwycony przez inne przedmioty, ani przypadkowo przeciety.

Bezpieczenstwo pracy i uzytkowania
Zachowaj ostroznos¢ i starannosé, uwazaj na to, co robisz i pracuj urzagdzeniem

elektrycznym rozsadnie. Nie uzywaj modulu transportowego oraz narzedzi
elektrycznych, gdy brakuje Ci koncentracji i nie mozesz sie skupic, jezeli jestes
zmeczony albo jezeli jestes pod wptywem narkotykéw albo lekow. Zawsze
dostatecznie wczesnie rob przerwy na odpoczynek. Chwila nieuwagi podczas
uzywania narzedzia elektrycznego moze prowadzi¢ do powaznych zranien. Zawsze
obserwuj maszyne i transportowany przedmiot.

Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez dzieci i osoby
miodociane ponizej 16 roku zycia oraz przez osoby nie znajgce instrukcji obstugi.

Do pracy zaktadaj srodki ochrony osobistej, zawsze zaktadaj okulary ochronne.
Noszenie s$rodkéw ochrony osobistej, takich jak maska przeciwpytowa, buty z
antyposlizgowymi podeszwami, kask i nauszniki — zaleznie od rodzaju i sposobu
uzywania narzedzia elektrycznego — zmniejsza ryzyko zranienia.

Zaktadaj okulary ochronne. Nienoszenie okularéw ochronnych moze wywotaé
zranienie oczu przez elementy transportowe na podajniku liniowym lub pozycjonerze
obrotowym modutu transportowego.

Unikaj przypadkowego uruchomienia urzadzenia. Przed rozpoczeciem
ustawiania urzadzenia, wymiany akcesoriow, przed jego podniesieniem,
przeniesieniem czy przed odlozeniem urzadzenia, upewnij sie, ze jest ono
wylaczone. Wyjmij wtyczke z gniazdka. Ten S$rodek ostroznosci uniemozliwi
przypadkowe uruchomienie pozycjonera obrotowego.

Przed wigczeniem modutu transportowego do robota usun przyrzady nastawcze
i klucze do Srub. Narzedzie lub klucz znajdujacy sie w obrotowej (ruchomej) czesci
urzadzenia moze spowodowac zranienie.

Unikaj anormalnych pozycji ciala. Zapewnij sobie stabilng pozycje i zawsze
zachowuj rownowage ciata. Dzieki temu mozliwe bedzie zachowanie lepszej kontroli

nad urzadzeniem elektrycznym w nieoczekiwanych sytuacjach. Aby zapewni¢ sobie
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

bezpieczng prace, przykre¢ urzadzenie do réwnego i stabilnego stotu warsztatowego
lub laboratoryjnego.

Do pracy zaktadaj odpowiednie ubranie. Nie zakltadaj obszernych, luznych ubran
ani ozdéb. Trzymaj wlosy, czesci ubrania i rekawice z daleka od ruchomych
czesci. Luzne ubrania, ozdoby, diugie wiosy mogg zosta¢ pochwycone lub wkrecone
przez ruchome czesci np.: stét obrotowy pozycjonera obrotowego.

Regularnie kontroluj kabel zasilajacy.

Wszystkie czesci i elementy ochronne, takie jak wytgcznik awaryjnego zatrzymania,
muszg by¢ prawidtowo zamontowane i spetniaC wszelkie warunki konieczne do
zapewnienia nienagannej pracy urzgdzenia. Uszkodzone czesci muszg by¢
naprawiane lub wymieniane na nowe zgodnie z regutami fachu przez autoryzowane
warsztaty, o ile w instrukcji obstugi nie podano inaczej.

Nigdy nie uzywaj modutu transportowania z uszkodzonym wigcznikiem.
Urzadzenie elektryczne, ktérego nie mozna wigczy¢ i wytgczy¢ jest niebezpieczne i
wymaga naprawy. Nie pracuj uszkodzonym, niekompletnym lub przebudowanym bez
zgody producenta urzgdzeniem. Przed uzyciem sprawdz bezpieczenstwo urzadzenia,
a szczegolnie przewdd elekiryczny oraz wigcznik bezpieczenstwa. Gdy urzgdzenie
pracuje, trzymaj rece z daleka od przesuwajgcej sie tasmy oraz obracajgcego stotu
obrotowego pozycjonera.

Nie obracaj stotu rekg i nie przesuwaj tasmy na przenosniku gdy urzgdzenia pracuja.
Niebezpieczenstwo zranienia.

Nigdy nie wkfadaj palcéw miedzy stét obrotowy i podstawe pozycjonera oraz pod tasme

przenosnika. Niebezpieczenstwo zmiazdzenia i zranienia.

Nie przeciagzaj urzadzenia. Do kazdej pracy uzywaj wlasciwego narzedzia

elektrycznego. Pasujgcym narzedziem elektrycznym mozna pracowacé lepiej i

bezpieczniej w podanym zakresie mocy. Pracuj tylko w podanym zakresie mocy. Nie

dziataj duzg sitg na Sciernice. Nie uzywaj urzadzeh o matej mocy do wykonywania

ciezkich prac. Nie uzywaj narzedzi do celéw, do ktérych nie sg one przeznaczone.

Wytgcz urzadzenie i wyjmij wtyczke kabla prgdowego z gniazdka,

- gdy nie uzywasz modutu transportowego,

- przed wykonaniem prac z zakresu oczyszczania i konserwacji,

- jezeli kabel elektryczny jest uszkodzony albo splatany, - jezeli styszysz nietypowe
odgtosy.

Przechowuj nieuzywane narzedzia elektryczne w niedostepnym dla dzieci

miejscu. Nie pozwalaj uzywaé urzadzenia osobom, ktére nie s z nim obeznane,

i ktére nie przeczytaly tych wskazéwek. Narzedzia elektryczne sg niebezpieczne,

jezeli uzywajg ich niedoswiadczone osoby.

Przechowuj urzgdzenie w suchym, zamknietym i niedostepnym dla dzieci miejscu.

Dbaj o to, by urzadzenie bylo czyste, umozliwi Ci to wydajniejszg i bezpieczniejszg

prace. Przestrzegaj przepisow konserwacji wskazéwek dotyczacych wymiany narzedzi

Uzywaj modutu transportowego, akcesoridow, oprzyrzagdowania itd. tylko zgodnie

z wskazéwkami. Zwracaj przy tym uwage na warunki pracy i uwzgledniaj rodzaj
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19.

20.

21.

22.

wykonywanej pracy. Uzywanie modutu transportowego do celéw niezgodnych z ich
przeznaczeniem moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacii.

Zlecaj naprawy modutu transportowego wspoétpracujacego z robotem tylko i
wyltacznie wykwalifikowanemu serwisowi i tylko z uzyciem oryginalnych czesci
zamiennych. Pozwoli to zachowa¢ bezpieczenstwo uzytkowania modutu
transportowego. Wszelkie prace konserwacyjne, ktére nie sg podane w niniejszej
instrukcji obstugi, mogg by¢ wykonywane tylko przez specjalistyczny serwis.
Urzadzenie elektryczne moze byé naprawiane  wylacznie przez
wykwalifikowanego elektryka. To urzgdzenie elektryczne spetnia obowigzujace
przepisy bezpieczenstwa. Naprawy moze wykonywac tylko wykwalifikowany elektryk
przy uzyciu oryginalnych czesci zamiennych, w przeciwnym razie moze dojs¢ do
wypadku.

Stosuj tylko zalecone w niniejszej instrukcji obstugi czesci zamienne. Uzywanie
innych niz podane narzedzi moze grozi¢ zranieniem.

Nie wyciggaj wtyczki z gniazdka, ciagnac za kabel. Chron kabel przed gorgcem,

olejem i ostrymi krawedziami.

7. Zawartosc¢ zestawu

edukacyjny modut transportowy wspdtpracujacy z robotem

instrukcja obstugi

Brak zasilacza w zestawie.

Zaleca sie uzycie zasilacza 24V 1,5A lub zasilenie edukacyjnego modutu
z zasilacza robota.
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8. Sygnaly sterujgce edukacyjnym modutem wspotpracujgcym

z robotem.
[ ween ]

PIN | ADRES I/0 0PIS PLC
1 IN1 taéma STSRT/STOP

2 GND

3 IN 2 kierunek teSmy PRAWO/LEWO

3 GND

5 IN 3 pozycjoner KROK

6 GHD

1 IN & pozycjoner KIERUNEK

B GND

9 INS no used

10 GND

[ 1 IN 6 no used
I adlaila l 2 | oo
EEEEEE?EEEE T
ztgcae J2

PIN | ADRES I/0 OPIS PLC
1 ouT 1 B1 sensor hallotronowy Do 1
2 GND

3 ouT 2 B2 sensor optyczny Do 2
b GND

5 ouT 3 B3 sensor optycany 0o 3
] GND

Do podfgczenia sygnatéow sterujgcych modutu transportowego z wyjsciami robota stuzy
ztgcze J1 natomiast z wejsciami robota ztgcze J2.
Modut wyposazony zostat w sze$¢ niezaleznych zadajnikow sygnatu NO-OFF-NC. Stan
sygnatow I/O sygnalizowany jest za pomocg diod LED.

Nalezy poprawnie podlgczyé wartosci napieciowe sygnatéw sterujacy. Nieprawidiowe
podigczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sterownika stotu obrotowego.
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9. Opis sygnatow plyty sterownika modutu transportowego.

N

®

zHycze OPIS
N IN 24 VDC
1z OuT 24 VDC
1B riacze systemowe
Jb 2asilanie + 24 VOC
15 ztacze systemowe

GRIPO 2x20

ztacze sygnatowe 5V DC

Gniazdo GPIO 2x20 stuzy do podtgczenia sterownika z modutem systemu wizyjnego.
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10. Podlaczenie zasilania do modutu transportowego.

+24VDC  GND

Modut nalezy zasili¢ z zewnetrznego zasilacza 24V 1,5A.

11. Podlaczenie obwodu awaryjnego zatrzymania E-STOP

UWAGA

Przycisk awaryjnego zatrzymania E-STOP znajduje sie w przedniej czesci modutu
transportowego.

Nie nalezy samodzielnie przerabia¢ podtaczenie obwodu bezpieczenstwa !!

Po aktywacji obwodu bezpieczenstwa (otwarcia stykdéw) miga dioda czerwona na panelu
pozycjonujg obrotowego a naped stotu pozycjonera jest zluzowany.

Ponowne uruchomienie modutu transportowego moze nastgpi¢ po dezaktywacji obwodu

bezpieczenstwa oraz wytgczeniu i ponownym witgczeniu napiecia zasilania modutu.
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12. Uruchamianie edukacyjnego modutu transportowego
wspoétpracujgcego z robotem

AN\

UWAGA
Podczas pracy z modutem transportowym nos$ osobiste wyposazenie ochronne, takie
jak okulary ochronne. Stosuj tylko oryginalne czesci. Przed rozpoczeciem jakichkolwiek
czynnosci i prac przy urzadzeniu wyjmij wtyczke z gniazdka sieci elektrycznej.
Niebezpieczenstwo zranienia!

Sterownik modutu transportowego wymaga podtaczenia zewnetrznego zasilacza 24 V
DC, ktéry sam wymaga napiecia sieciowego (100/240 V AC). Sprawdz etykiete na
zasilaczu. Tylko wykwalifikowany personel moze podigczyé zasilacz do sieci i
uruchomié go.

Postepuj zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa, punkt 6.

e zamontuj modut transportowy na odpowiedniej podstawie, stole, metalowej ptycie
robota

e ze wzgleddw bezpieczenstwa zaleca sie przykrecenie podstawy modutu
transportowego przed jego wigczeniem.

e dezaktywuj obwdéd awaryjnego zatrzymania E- STOP

e podtacz zasilanie modutu transportowego: zasilacz 24 V DC

e poczekaj na wykonanie auto kalibracji stotu pozycjonera obrotowego ok 10 s po
wigczeniu zasilania.
(Wykonanie auto kalibracji zostanie zasygnalizowane na panelu pozycjonera

obrotowego swieceniem diody LED kolorem zielonym.)

13. Ustawianie

1. Ustaw urzadzenie na stabilnym i rwnym podtozu. Zapewnij sobie dos¢ miejsca do pracy i
uwazaj, zeby nie zagrazac innym osobom.

2. Zamocuj urzadzenie $rubg do podstawy roboczej robota lub stotu laboratoryjnego.

[%IgWskazéwka

Zalecamy dodatkowo umieszczenie gumowej podktadki by zmniejszy¢ ewentualny hatas i
wibracje
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Urzgdzenie usytuuj w miejscu, ktoére spetnia nastepujgce warunki:
- jest zabezpieczone przed zeslizgnieciem sig;

- jest wolne od wibracji;

- ptaska powierzchnia stotu/ blatu;

- jestczysteisuche;

- jest odpowiednio oswietlone.

14. Praca z urzadzeniem

A UWAGA!

Urzadzenie wolno wiaczyé dopiero po jego pewnym przymocowaniu do podstawy
roboczej. Stosuj tylko zalecone w niniejszej instrukcji obstugi czesci zamienne. Przed
uruchomieniem sprawdz stan techniczny pozycjonera.

14.1. Wiaczanie i wytgczenie

0Uwaiaj, zeby napiecie sieci elektrycznej byto zgodne z tabliczkg znamionowg znajdujgca
sie na urzadzeniu.

i Podtgcz urzgdzenie do zasilacza 24 V DC.

e podtgcz zewnetrze sygnaty sterujgce

e dezaktywuj zewnetrzny obwdd bezpieczeristwa E-STOP

e poczekaj na wykonanie auto kalibracji powyciera — ok 10 s po zataczeniu
napiecia zasilania

14.2. Proba dziatania

Przed pierwszym rozpoczeciem pracy sprawdzaj dziatanie urzadzenia przez 30 sekund bez
obcigzenia. Natychmiast wylgcz urzadzenie, jezeli stot obrotowy pracuje nieréwno, wystepujg
silne wibracje albo stycha¢ anormalne odgtosy.
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15. Konfiguracja pozycjonera obrotowego

Cﬁ? robocom.pl ver:1.1 x +

A Niezabezpieczona 192.169.0.100

astorino-indexer

nazwa sieci

192.169.0.100

192.168.0.1

255.255.255.0

8888

Urzadzenie jest dostarczane =z fabrycznymi ustawieniami pokazanymi powyzej.
IP pozycjonera 192.169.0.100
W celu przywrécenia ustawien fabrycznych nalezy odigczy¢ urzgdzenie o zasilania, wcisng¢

przycisk RESET (z boku urzgdzenia) i wigczy¢ zasilanie trzymajac przycisk ok 5 s.

Accesspoints name tworzy punkt dostepowy do ktérego mozemy potgczyc¢ sie po wifi
Name WLAN , WLAN password — pozwala na potaczenie pozycjonera w siecig wifi.

Po ustawienia kata obrotu pozycjonera nalezy zapisa¢ Save.

Wprowadzenie nowych parametréw sieci wymaga zapisania i zresetowania urzadzenia Save
>> Restart



19

16. Potgczenie WiFi do pozycjonera

W celu nawigzania potgczenia wifi z pozycjonerem nalezy zatgczyé karte bezprzewodowg
zaznaczajgc opcje WiFi ON na stronie www pozycjonera (patrz punkt 4)
Whpisujemy Name WLAN i WLAN password sieci z ktérg chcemy sie potagczyé¢ a nastepnie
<Save> i <Restart>
Po zresetowaniu pozycjonera logujemy na serwer po LAN

http://1P:8888/

przyktadowo:

http://192.169.0.100:8888/

Username: admin
Password: admin

i odczytujemy przydzielone IP wifi oraz MAC adres
Jezeli w polu IP Wifi nie ma podanego zadnego adresu IP, oznacz to ze nie potgczyliSmy sie z
siecia.

® O @ 1921690100:8888/serverindex X  +

A Niezabezpieczona 192.169.0.100

Wybierz plik Update



http://192.169.0.100:8888/
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17. Konfiguracja Modbus TCP/IP

Pozycjoner pracuje jako serwer Modbus TCP.
Po potaczeniu pozycjonera z siecig Modbus robota, pozycjoner automatycznie przechodzi w
tryb sterowania Modbus.

Odtaczenie pozycjonera od sieci Modbus powoduje automatyczne przejscie do trybu
sterowania sygnatami binarnym podawanymi na wejs$cia listwy sygnatowe;.

Standard adresacji Modbus

Pozycjoner odczytuje od clienta holding registers, a wystawia input register

3x = Input Register = 30001-39999 >>> wysyta do clienta
4x = Holding Register = 40001-49999 <<<odbiera od clienta

INPUT:
4x = Holding Register = 40002-49999

0x40000.0 — krok
0x40000.1 — liczba krokow
0x40000.2- liczba krokow
0x40000.3 — kierunek

. . liczba kat
UizaLLS krokéw obrotu

00 1 45°

01 2 90°

10 3 135°

11 4 180°
OUTPUT:
3x = Input Register = 30000-39999
0x30000.0 — potwierdzenie wykonania kroku
0x30000.1 — odczyt sensora optycznego
18. Kody dioda sygnalizacyjnej LED

LED OPIS
Swieci czerwona Poprawna praca po wigczeniu
(pozycjoner przygotowany do auto
kalibracji)
miga czerwona Aktywowany obwdd bezpieczenstwa
Swieci zielono Pozycjoner prawidtowo skalibrowany
(gotowy do pracy)
miga na ERROR
przemian
czerwono/zielono

Po wigczeniu pozycjonera do zasilania zadwieci sie dioda LED na czerwono, po kilku
sekundach nastgpi auto kalibracja urzgdzenia i dioda zmieni kolor na zielony. Oznacza to
gotowos¢ pozycjonera do pracy.
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19. Aktualizacja oprogramowania edukacyjnego pozycjonera
obrotowego

Oprogramowanie znajduje sie na stronie producenta: https://irobocom.pl/.
W monecie dostawy wgrane jest najnowsza wersja oprogramowania.

W celu wgrania nowego oprogramowania nalezy potgczy¢ sie z serwerem aktualizacji
oprogramowania wpisujgc w przegladarce:
http://1P:8888/
przyktadowo:
http://192.169.0.100:8888/

@ 192.169.0.100:8888 x  +

A Niezabezpieczona | 192.169.0.100

Nastepnie logujemy sie do serwera:
Username: admin
Password: admin

@ O @ 1921690.100:8888/serverindex X -

R A Niezabezpieczona 192.169.0.100:

Wybierz plik Update

Po zalogowaniu wybieramy plik z nowym oprogramowaniem <Wybierz plik >

dodajemy plik z oprogramowaniem pozycjoner_robocom.pl_X.X.bin i klikamy <Update>


https://irobocom.pl/
http://192.169.0.100:8888/
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Po zatadowaniu oprogramowania nalezy zresetowac pozycjoner obrotowy — klikajgc <Restart>

na stronie gtébwnej pozycjonera lub wytgczyc¢ i wigczy¢ zasilanie.

Wgrang wersje oprogramowania mozna odczyta¢ z gtéwnej strony www podajnika obrotowego

O @ robocomplverl x +

)] A Niezabezp ezzona | 192.169.0.100

astorino-indexer

nazwa sieci

192.169.0.100

192.168.0.1

255.255.255.0

Oprogramowanie do pozycjonera obrotowego:
LINK
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20. System wizyjny

Modut transportowy wyposazony zostat w system wizyjnym oparty na komputerze raspberry
pi 5 z kamerg Camera HD v2 8MPx.

Oprogramowanie do systemu wizyjnego bedzie rozwijanie i dostepnie w ramach rozwoju
projektu.
Na obecng chwile mozna skorzystaé¢ z biblioteki openCV (Licencja Apache)
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21. Sygnaly sterujgce podajnikiem liniowym.

Sterownik Ver B

ESTOP

START 24 V
P/L 24V
P/L 5V

START +5V

GND

12-24 V DC

Do dotgczenia sygnatéw sterujgcych podajnikiem liniowym z wyjsciami robota, sterownika
mikroprocesorowego lub sterownika PLC stuzy kabel sygnatowy dostarczony wraz z

przenosnikiem.

START +24 V zielony
P/L +24V Z0ity
START +5V bragzowy
P/L+5V biaty
GND niebieski
+24V czerwony

E-STOP czarny
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22. Konserwacja, oczyszczanie, przechowywanie
i zamawianie czesci zamiennych

UWAGA
Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci i prac przy urzgdzeniu wyjmij wtyczke z
gniazdka sieciowego zasilacza.

UWAGA
Prace, ktére nie zostaty opisane w tej instrukcji obstugi, nalezy zlecac¢
specjalistycznemu serwisowi. Stosuj tylko oryginalne czesci. Przed wszelkimi pracami

konserwacyjnymi i oczyszczaniem.

Przed kazdym uzyciem sprawdzaj, czy urzadzenie nie wykazuje widocznych brakéw, takich jak
np. luzne, zuzyte lub uszkodzone czesci, oraz czy sruby i inne czesci urzadzenia sg dobrze
dokrecone wzglednie zamocowane.

Uszkodzone czesci wymieniaj na nowe.

22.1. Oczyszczanie

0Nie stosuj zadnych Srodkéw czyszczgcych ani rozpuszczalnikdw.
Substancje chemiczne mogg nieodwracalnie uszkodzi¢ wykonane z tworzywa sztucznego

czesci urzgdzenia. Nigdy nie myj urzgdzenia pod biezgcg woda.

1. Pokazdym uzyciu dokfadnie oczys$¢ urzgdzenie. Przedtuzasz w ten sposéb jego zywotnosé
i zapobiegasz wypadkom.

2. Oczysc¢ szczeliny wentylacyjne i powierzchnie urzgdzenia pedzlem lub szmatka.

22.2. Przechowywanie i transport

- Przed przechowywaniem odtaczyé urzadzenie od zasilania elektrycznego - Starannie
oczyscic¢ urzadzenie i elementy wyposazenia, aby zapobiec powstaniu plesni.

- Podczas przechowywania i transportowania urzgdzenia zawsze demontuj sensory krarnicowe.

- Przechowuj urzadzenie w suchym, zabezpieczonym przed pytem i niedostepnym dla dzieci
miejscu.

- Nie zawijaj urzgdzenia w worki foliowe — moze w nich powstawaé wilgoc¢ i plesn. Urzadzenie

mozna przechowywac w kartonie, w ktérym zostato ono dostarczone.
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23. Usuwanie odpadoéw i recycling

Uzytkownik urzgdzenia zgodnie z przepisami o ochronie $rodowiska zobowigzany jest do

prowadzenia prawidtowej gospodarki odpadami uzgodnionej zgodnie z przepisami krajowymi.

W ramach tych dziatan w chwili wymiany i ztomowania czesci i zespotéw lub likwidacji catego

urzadzenia uzytkownik powinien:

- czesci nadajagce sie jeszcze do dalszego wykorzystania zakonserwowac i odtozyé do
magazynu,

- czesci metalowe ztomowane przekazaé¢ do punktéw skupu ztomu,

- elementy z tworzyw sztucznych, gumy itp. przekaza¢ do punktéw prowadzgcych skup
surowcow wtérnych,

- zuzyte oleje przekaza¢ do przedsiebiorstw prowadzgcych zbiér olejow i smardéw lub
postepowaé zgodnie z miejscowymi przepisami dotyczgcymi gospodarki odpadami i
ochrony $rodowiska.

Przekazac urzgdzenie, jego akcesoria i opakowanie do zgodnej z przepisami o ochronie
srodowiska utylizacji. Urzgdzen nie nalezy wyrzucac razem z odpadami domowymi. Oddaj
urzadzenie w punkcie recyklingu. Zwrd¢ sie o porade do naszego centrum serwisowego.

24. Zasady postepowania z zuzytym sprzetem elektrycznym i
elektronicznym

Informacje dotyczace zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (ZSEE)

Urzadzenie jest wyposazone w elektroniczny sterownik mikroprocesorowy i po
zakonczeniu okresu uzytkowania stanowi zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny (ZSEE)
w rozumieniu obowigzujgcych przepiséw prawa.

Obowiazek selektywnego zbierania

Zuzyty sprzet podlega obowigzkowi selektywnego zbierania i nie moze by¢ usuwany tgcznie z
innymi odpadami komunalnymi.

Uzytkownik koricowy ma prawo do nieodptatnego przekazania zuzytego sprzetu:

o do punktéw zbierania zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego,

e sprzedawcy prowadzgcemu sprzedaz sprzetu tego samego rodzaju,

e wramach systemow zbiérki organizowanych przez wtasciwe jednostki samorzgdu
terytorialnego.

Znaczenie symbolu selektywnego zbierania

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady, umieszczony na urzadzeniu, oznacza, ze
zuzyty sprzet:

e podlega selektywnemu zbieraniu,
e nie moze by¢ umieszczany tgcznie z odpadami komunalnymi,
e musi zosta¢ przekazany do uprawnionego punktu zbierania.
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Rola gospodarstw domowych

Gospodarstwa domowe, poprzez prawidlowe postepowanie z zuzytym sprzetem, przyczyniajg
sie do:

e przygotowania do ponownego uzycia,
e odzysku, w tym recyklingu,
e ograniczenia ilosci odpaddéw oraz ochrony srodowiska.

Potencjalne zagrozenia

Urzadzenie zawiera elementy elektroniczne, w tym sterownik mikroprocesorowy, oraz
inne czesci skladowe, ktére w przypadku niewtasciwego postepowania z zuzytym sprzetem
moga stwarzac¢ zagrozenie dla zdrowia ludzi oraz powodowac¢ negatywny wptyw na
srodowisko, w szczegoélnosci poprzez zanieczyszczenie gleby, wéd i powietrza.

Prawidiowe przekazanie zuzytego sprzetu do systemu zbierania umozliwia jego bezpieczne
przetwarzanie oraz zgodny z przepisami odzysk surowcow.

25. Gwarancja

Na niniejsze urzadzenie udzielamy 24-miesiecznej gwarancji. W ramach gwarancji gwarant
zapewnia kupujgcemu nieodptatne usuniecie usterek w funkcjonowaniu urzadzenia
wynikajgcych z jego wadliwosci konstrukcyjnych i materiatowych. Niektore czesci konstrukcyjne
ulegajgce normalnemu zuzyciu oraz szkody wywofane naturalnym zuzyciem, przecigzeniem
lub nieprawidtowg obstugg sg wykluczone z zakresu gwarancji. Warunkiem skorzystania ze
Swiadczen gwarancyjnych jest przestrzeganie podanych w instrukcji obstugi wskazéwek
dotyczgcych oczyszczania, konserwacji i napraw urzgdzenia. Préby samodzielnej naprawy
urzgdzenia wzgl. jego rozebranie albo otwarcie obudowy silnika lub sterownika przez osoby
nieupowaznione powodujg wygasniecie gwarancji. Warunkiem skorzystania ze swiadczenia
gwarancyjnego jest przekazanie nierozmontowanego urzgadzenia wraz z dowodem zakupu
naszemu centrum serwisowemu lub sprzedawcy. Wykonanie obowigzkéw wynikajgcych z
gwaranciji nastgpi w terminie 30 dni, liczac od dnia dostarczenia urzgdzenia przez Uzytkownika.
W przypadku reklamacji gwarancyjnej lub zlecenia naprawy nalezy dostarczy¢ oczyszczone
urzadzenie wraz z informacjg o usterce pod adres naszego punktu serwisowego. W celu
ustalenia wskazéwek dotyczgcych nadania przesytki nalezy skontaktowaé sie z gwarantem.
Utylizacje Twojego urzadzenia przeprowadzimy bezptatnie. Naprawy nie objete gwarancjg
mozna zleca¢ odptatnie naszemu centrum serwisowemu. Gwarancji nie podlega uszkodzenie
n-kodera wynikajgce z nieprawidtowego podigczenia i eksploatacji oraz uszkodzenia
mechaniczne stotu obrotowego i elementéw konstrukcyjnych. Szczegdtowe warunki gwarancji

znajdujg sie na stronie producenta https://irobocom.pl/



https://irobocom.pl/
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26.Ryzyko resztkowe

Mimo tego iz producent ponosi odpowiedzialnos¢ za konstrukcje modutu transportowego
eliminujgcg niebezpieczenstwo, pewne elementy ryzyka sg podczas pracy nie do unikniecia:

- upadek transportowanego przedmiotu;

- dotkniecie nieostonietg dtonig obracajgcego sie stotu pozycjonera lub tasmy;

- dotkniecie obracajgcych sie elementéw

- skaleczenia ostrymi elementami modutu transportowego

Ocena ryzyka resztkowego
Przestrzegajgc wskazéwek znajdujgcych sie w instrukcji obstugi zagrozenie resztkowe przy
uzywaniu modutu transportowego moze zosta¢ ograniczone. Istnieje ryzyko w przypadku nie

stosowania sie do powyzszych zalecen.

27. Deklaracja zgodnosci z dyrektywami UE

My, Inzynieria Bezpieczenstwa Piotr Prach i robocom.pl Robert Maruszak

niniejszym oswiadczamy, ze ponizej oznaczone wedtug rodzaju i typu urzgdzenie
wprowadzone przez nas do obrotu spetnia odpowiednie wymagania dotyczace bezpieczehstwa
i ochrony zdrowia zawarte w obowigzujgcych Dyrektywach WE 2z jej pdzniejszymi
modyfikacjami. W przypadku zmian w urzgdzeniu, nieuzgodnionych z nami ta deklaracja straci

waznosg.

Opis urzadzenia: Edukacyjny pozycjoner obrotowy do robota
Model 1

Numery seryjne: 1/09/MT/2025

Zastosowane 2006/42/EU — Dyrektywa Maszynowa

dyrektywy UE: 2014/30/EU — Dyrektywa dot. Kompatybilnosci elektromagnetycznej

2014/35/UE - Dyrektywa niskonapieciowa (LVD)

2011/65/EU — Dyrektywa ROHS

2014/53/UE - Dyrektywa dotyczgca urzgdzen radiowych (RED)
2012/19/EU - WEEE

Decyzja wykonawcza 2019/436 - DECYZJA WYKONAWCZA
KOMISJI (UE) 2019/436 z dnia 18 marca 2019 r. w sprawie norm

zharmonizowanych dla maszyn, opracowanych na potrzeby
dyrektywy 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego i Rady
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Zastosowane EN ISO 14118:2018
standardy i normy | EN SO 12100:2010
zharmonizowane: | o\ o 13849.1:2023
PN-EN I1SO 14118:2018-05
EN 61000-3-2:2014
EN 61000-3-3:2013
EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-4:2019
EN 60204-1:2018

EN 62479:2010

EN 50663:2017

ETSI EN 300 328 V2.2.2
ETSI EN 301 489-1V2.2.3
ETSI EN 301-489-17.

Procedura oceny zgodnosci wg aneksu V dyrektywy dot. emisji hatasu 2000/14/EU
poprawkami w 2005/88/EU

Za przygotowanie dokumentaciji technicznej na terenie UE odpowiada:
Inzynieria Bezpieczenstwa Piotr Prach, robocom.pl Robert Maruszak

Podpis producenta: Inzynieria Bezpieczenstwa
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Data i miejsce Data i miejsce

30.09.2025, Rzeszow 30.09.2025, Rzeszow (EC conformity mark)
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