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Edukacyjny podajnik liniowy do robota

szybki start.....

Edukacyjny podajnik liniowy jest przeznaczone do wspétpracy z robotem w celu pozycjonowania
liniowego matych fadunkéw lub przedmiotéw. Podajnik liniowy jest podajnikiem edukacyjnym,
pracujgcym w kontrolowanym srodowisku laboratoryjnym jako maszyna szkoleniowa.

Jedynym przeznaczeniem edukacyjnego podajnika liniowego jest wigczenie do lub potgczenie
z inng maszyng lub wyposazeniem np. z robotem lub sterownikiem PLC.

Urzgdzenie jest przeznaczone do prac szkoleniowych.
Urzgdzenie moze by¢ uzywane tylko przez osoby doroste. Osoby mtodociane powyzej 16 roku zycia

mogg uzywac urzgdzenia tylko pod nadzorem.

A UWAGA!

Producent nie odpowiada za szkody wywotane niezgodnym z przeznaczeniem stosowaniem badz
nieprawidtowg obstugg urzadzenia.

Przed uruchomieniem nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi producenta.
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1. Podtaczenie zasilani

Zaleca sie uzycie zasilacza 24 V 2,5A, 30 W

Po podtgczeniu zasalania, nastgpi ztgczenie uktadu sterowania podajnikiem liniowym. Silnik krokowy

napedzajacy tasme zostanie wzbudzony — reczne przesunigcie tasmy bedzie niemozliwe

Podczas tego stanu silnik sie grzeje co jest normalnym stanem pracy.

2. Podtaczenie sygnatow sterowania.

Sygnaly sterujgce wyprowadzone sg za pomoca gniazd 9 pniowego.

Sterownik Ver B

ESTOP
START 24 V
P/L 2LV
P/L 5V
START +5V
GND

12-24 Vv DC

Motor ON
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Podajnik liniowy mozna sterowac zewnetrznymi sygnatami 24V DC lub 5V DC (3,3 V).
Podanie poziomu wysokiego sygnatu na wejscia START uruchamia prace tasmy podajnika.

Podanie poziomu niskiego lub nie podanie zadnego sygnatu na wejscie STRART zatrzymuje prace
tasmy podajnika.

Starowanie kierunkiem prawo/lewo nastepuje po podaniu sygnatu na wejscie P/L. (brak sygnatu —
tasma przesuwa sie w prawo, podanie sygnatu — tasma przesuwa siew lewo

Nalezy poprawnie podtaczy¢ wartosci napieciowe sygnatow sterujacy. Nieprawidtowe podtgczenie
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sterownika podajnika liniowego.

f Zabrania sie podania napiecia 24 V na wejscie napieciowe 5V !
Moze to skutkowac uszkodzeniem sterownika podajnika liniowego.

Do dotgczenia sygnatéw sterujgcych podajnikiem liniowym z wyjsciami robota, sterownika
mikroprocesorowego lub sterownika PLC stuzy kabel sygnatowy dostarczony wraz z
przeno$nikiem.

START +24 V zielony
P/L+24V 261ty
START +5 V brazowy
P/L+5V biaty

E-STOP czarny

Opis koloréw przewodow kabla sterujgcego.
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3. Podtaczenie obwodu awaryjnego zatrzymania E-STOP

Sterownik Ver B

ESTOP

START 24V
P/L 24V

P/L 5V
START +5V

GND

12-24 vV DC

Vcce (24 V) — kolor czerwony przewodu

GND - kolor niebieski przewodu

E — STOP — kolor czarny przewodu

Sygnat sterujacy podajnikiem EFEKT [V] DC
liniowym
START 24
START +24V STOP 0
LEWO 0
PIL+24V PRAWO 24

W celu dezaktywacji obwodu awaryjnego zatrzymania nalezy podtgczy¢

sygnat E-STOP za pomoca przyciski awaryjnego zatrzymania do +24V DC.

Nieprawidiowe podtgczenie skutkuje uszkodzeniem sterownika podajnika

ROBOCOM.PL n
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4. Podfaczenie enkodera inkrementalnego

Wyprowadzenia enkodera:
CZERWONY VCC zasilanie 5V - 30V DC = >
CZARNY masa GND | 90, 90, 90", 90°);
BIALY kanat A . :
NIEBIESKI kanat /A A L 1L I
ZIELONY kanat B I e I L
POMARANCZOWY kanat /B R e~ e
70tTY kanat Z SO R SE—
BRAZOWY kanat /Z 5 [ ]
ZIELONY kanat B z L]

<

+ e

Widok wtyczki M8

GND
kanat B

Nalezy zwrdéci¢ szczegolng uwage na poditgczenie napiecia zasilania.
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5. Wgrywanie oprogramowania podajnika liniowego

Gniazdo USB do wgrywania oprogramowania znajduje sie z lewej strony sterownika.
W celu podtgczania przewodu do programowania nalezy odkrecié¢ trzy sSruby mocujgce obudowe
sterownika. Oprogramowanie mozna zaktualizowac¢ za pomoca programéw:

MkAvrCalculator https://atnel.pl/mkavrcalculator.html lub

AVRLAb https://www.elektroda.pl/rtvforum/topic3438601.html

Oprogramowanie do podajnika liniowego — prosze pisa¢ na maila: kontakt@irobocom.pl

'f/ mkAVR Calculator 1.0.0 build 103 : Robert Maruszak [ ATmega328P ]

= O X
[ Select AVR part. ] . a0 7es  fuseilockbity
s = 64 LOW  HIGH EXTENDED LOCK BAJT !
ustawienia B e s L7
ATmega328p ~ | fabrycme | EEPROM: 1024 oy 00 o, B0 o FB ustaw g, 00 “_.E’ :
INT RAM: 2048 L
Fusy wiascwoéd  Fusy manualnie  Fusy uproszczone Lock bity Programator AVR Narzedzia Ustawienia
[ Ustawienia AVRDUDE ]
Szybki wybdr programatora Programator Port
Ousease  (OATBFT23R  |arduino v|[com12 |
ygnat Ay 1E950F
wh WY z
(O stk500v2 asny wybdr Sprawdi podiaczony AVR I bR ATmega328p
[ Operacia AVR ] p_ ~ rodzzj pamigc
OooczyT  ©@zaPIs [ WERYFIKACIA @rasH  (JeerRoM  (JFusebity  (JLockbity
| otwerz profil | | zapisz profil |
Opgje dodatkowe _ 2304b FLASH pokaz plikhex  (J
(-0 wylacz auto kasowanie flash | 7% | przenosnik0001.hex
e W j kasowanie AVR.
a ey pojemnose EEPROM pokaz plikhex [
(] - nie zapisuj do AVR.
[ Linia polecery AVRDUDE ]
@ sck/BAUD (B) () additional option 8 3 (50K spee ZAPIS do AVR
sprawdz podwoijnie przed operaciy 2apisu do AYR
|avrdude -p atmega328p -c arduino -P com12 -V -U flash:w:"C:\Firma\Przenosnik_tasmowy_dokume
S reset
zarejestrowana / PELNA wersja programu status Update available 1.1.0 build 107 pobierz z: D www.atnel.pl
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“» AVR Lab++ by RCTRUCK.PL v.2.4 — o X
Programator AVR
Programator |ARDUINO - |
. —T ATmega328P
Port |comi2 -
O Baud 115200 Sygnatura | 0x1e950f

avrdude.exe: AVR device initialized and ready to accept instructions
Reading | ZXE R R A R E R RN R R R R R R AR RN E R R R R R R RN E RN LS | 100% 0.00s
avrdude.exe: Device signature = 0x1e950f (probably m328p)

-c ARDUINO -P COM12 -p m328P -U flash-:w:"C:\Fima'\Przenosnik _tasmowy_dokumen

#MP odczytaj AVR
Dane AVR Fusebity Flash Bootloader Teminal Ustawienia
Pobieranie

HEX
Pobierz HEX

EEPROM
Pobierz EEP

Warywanie

(] Wylaczenie auto kasowania avr (-D )

() Kasuj pamigc avr (<)

(] Nie zapisuj do avr () SCKspeed max (@ Max speed

HEX
C:\&ma\PmM_ta&nm_dd&Maqa\taowmnWﬂmma | C] Waraj HEX

Rozmiar pliku hex : 2304 / 32768 B (7% )
EEPROM

6. Czesci zamienne —wydruki

Pliki z wydrukami czesci zamiennych mozna pobraé : <<<CZESCI ZAMIENNE>>>

7. Przyktadowe ¢wiczenia w wykorzystaniem podajnika liniowego

CWICZENIA
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